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Laboratorio de Física
Física General

Práctica 1    Fuerzas en equilibrio
I. [bookmark: _GoBack]Introducción.

¿Qué es el Equilibrio? cotidianamente usamos la palabra equilibrio para describir situaciones de la vida, pero Físicamente, ¿Qué es el equilibrio? En la antigüedad se creía que el estado natural de todas las cosas era el reposo, es decir, que los cuerpos sin movimiento, se encontraban en equilibrio. Sin embargo en el siglo XVII Galileo Galilei e Isaac Newton replantean esa cuestión sobre el equilibrio el reposo y el movimiento. Newton en su desarrollo de la mecánica clásica define el equilibrio en términos de su Primera Ley, o Ley de la Inercia que establece: 

“Todo Cuerpo permanecerá en reposo o en movimiento a velocidad constante, desde un marco de referencia inercial, a menos que una fuerza neta actúe sobre él”

O dicho de otra manera, si la sumatoria de fuerzas sobre un cuerpo es cero, éste se encontrará en equilibrio, es decir, se moverá a velocidad constante o se mantendrá en reposo: 
	
	(1)



II. Objetivos de la Práctica.

El objetivo de la práctica es usar la mesa de fuerzas para determinar de manera experimental la fuerza que equilibra a un par de fuerzas. Este resultado se deberá revisar mediante la sumatoria de las fuerzas utilizando las componentes vectoriales rectangulares así como mediante la suma gráfica de vectores. Hay que mencionar que las masas que se añadirán deberán ser multiplicadas por el valor de la aceleración de la gravedad, , para que se trabaje con fuerzas.

III. Material.

· Mesa de Fuerzas
· Hilo
· 3 Poleas fijas
· Juego de pesas con diversos valores
· Soportes para las pesas

IV. Posicionamiento del Material

La mesa cuenta con 3 poleas fijas. Acomodar las poleas como se muestra en la tabla, con la cantidad de masa correspondiente en cada soporte.

Tabla 1

	Fuerza
	Masa
	Ángulo

	
=
	50 g (0.050 kg)
	0°

	
=
	100 g (0.100 kg)
	120°

	
=
	
	



V. Procedimiento

A prueba y error encontrar el ángulo del tercer soporte, así como la masa que debe sostener para que las tres fuerzas queden en equilibrio. Esta tercera fuerza es llamada Fuerza Equilibrante () ya que establece el equilibrio del sistema. La fuerza Equilibrante debe ser la negativa de la resultante de la suma de las fuerzas  y 

Anotar el ángulo y la masa en la Tabla 1

Método para encontrar el equilibrio
El disco transparente se encuentra situado en el centro de la mesa de fuerzas cuando el sistema de fuerzas está en equilibrio. Jala el disco ligeramente a algún lado y suéltalo. Si el sistema se encuentra en equilibrio, entonces el disco regresará al centro, de lo contrario hay que ajustar el ángulo o la masa para equilibrar el sistema. Hay que repetir este procedimiento hasta que el disco quede centrado y regrese al centro cuando se mueva ligeramente.

VI. Análisis de los resultados

Para determinar de manera teórica qué masa debe estar posicionada en el tercer soporte y a qué ángulo, hay que calcular la magnitud y dirección de la Fuerza resultante mediante el método de la suma de componentes rectangulares así como con el método gráfico. La Fuerza Equilibrante () tendrá la misma magnitud pero sentido contrario a al fuerza resultante, es decir a 180° de la dirección de la fuerza resultante.

Método de las componentes
En una hoja de papel sume los vectores de las fuerzas A y B para determinar la magnitud de la fuerza equilibrante. Anote los valores de la fuerza resultante en x e y,  y  en la Tabla 2. Use trigonometría para encontrar la dirección de la fuerza equilibrante.

Método Gráfico
En una hoja de papel construya el diagrama de cola-cabeza de los vectores y realice la suma de los vectores de las fuerzas A y B. Use una regla y transportador para medir la magnitud y dirección del vector resultante. Anote el valor de la fuerza equilibrante y su dirección en la Tabla 2.

Tabla 2
	
	
Fuerza Equilibrante ()

	Método
	Magnitud
	Dirección

	Experimental
	
	

	Por componentes
	
	

	Gráfico
	
	







Preguntas

1. ¿Cómo son los valores experimentales comparados con los valores encontrados con los demás métodos? 



2. ¿A qué cree que se deba?
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